GIK II Rok  

Wybrane zagadnienia na egzamin z przedmiotu „Podstawy Geodezji”
1. Pomiar sytuacyjno-wysokościowy i tyczenie punktów: prace geodezyjne i kartograficzne, przedmiot pomiarów szczegółowych, metody pomiarów sytuacyjnych, metody pomiarów wysokościowych, dokładność pomiaru sytuacyjnego, dokładność pomiaru wysokościowego, nawiązanie wysokościowe i nawiązanie sytuacyjne tachimetru na stanowisku znanym i nieznanym, uruchomienie programu pomiarowego sytuacyjnego i wysokościowego punktów, pomiar punktów i prowadzenie szkicu polowego, pomiar punktów niedostępnych, tyczenie punktów sytuacyjne i wysokościowe metodą kolejnych przybliżeń, pomiar sytuacyjny uzupełniający metodą ortogonalną za pomocą taśm i węgielnicy.   

2. Osnowy geodezyjne poziome i wysokościowe: osnowa geodezyjna, osnowa pozioma i wysokościowa, osnowa podstawowa, szczegółowa i pomiarowa, klasa punktu i rząd osnowy geodezyjnej, klasyfikacja punktów osnowy wysokościowej, elementy konstrukcyjne osnowy wysokościowej: poligony, linie i odcinki niwelacyjne, numeracja punktów osnowy wysokościowej, znaki osnowy wysokościowej, opis topograficzny punktu osnowy wysokościowej, klasyfikacja osnowy poziomej, numeracja punktów osnowy poziomej, znaki osnowy poziomej, opis topograficzny punktu osnowy poziomej. 

3. Zakładanie szczegółowej osnowy wysokościowej: mapa założeń projektu technicznego, opis założeń projektu technicznego szczegółowej osnowy wysokościowej III i IV klasy, mapa projektu technicznego, opis projektu technicznego szczegółowej osnowy wysokościowej III i IV klasy, stabilizacja punktów,  dokumentacja po wywiadzie i stabilizacji, sprzęt pomiarowy,  pomiar odcinka niwelacyjnego, obliczenia kontrolne odcinka, zestawienie przewyższeń, odchyłki zamknięcia poligonów, odchyłki nawiązania linii, pomiar kontrolny, poprawki niwelacyjne, dokumentacja dla linii, obliczenie błędu średniego niwelacji kilometra ciągu na podstawie odchyłek zamknięcia poligonów oraz na podstawie różnic przewyższeń z pomiaru w kierunku głównym i powrotnym, błędy średnie i wagi przewyższeń, wyrównanie sieci niwelacyjnej i ocena dokładności, akta postępowania, dokumentacja techniczna, wskazówki projektowe i pomiarowe osnowy pomiarowej.  

4. Zakładanie szczegółowej osnowy poziomej:  analiza i ocena istniejących materiałów, inwentaryzacja istniejących punktów, badanie konstrukcji  geometrycznej określającej położenie punktu, złożenia do projektu technicznego, wybór metody pomiaru, wywiad terenowy, projekt techniczny sieci, stabilizacja punktów, opis topograficzny, sprzęt pomiarowy, przygotowanie stanowiska do pomiarów, pomiar kierunków, pomiar kątów pionowych, pomiary i redukcje odległości, pomiar mimośrodowy, średni błąd Ferrero kierunków i kątów, nawiązanie punktów bliskich, przeniesienie współrzędnych punktu, punkty kierunkowe, opracowanie wyników pomiaru, wyrównanie sieci, ocena dokładności, wyznaczenie wysokości punktów, odtwarzanie punktu, dokumentacja techniczna.  
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Klasyfikacja punktów osnowy wysokościowej i ich dokładności:

Klasyfikacja punktów osnowy poziomej i ich dokładności 

Etapy zakładania osnowy wysokościowej III klasy: 

Do przeniesienia współrzędnych mierzone są: 

W pomiarze mimośrodowym mierzone są:  

Tachimetry wyposażone są w następujące programy: 
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Wybrane zagadnienia na egzamin z przedmiotu
„Geodezja i astronomia geodezyjna”
1. Kula ziemska: równik, południki i równoleżniki, współrzędne geograficzne i wysokość punktu, przeliczanie współrzędnych geograficznych na prostokątne i odwrotnie.

2. Trygonometria sferyczna: odległość sferyczna, trójkąt sferyczny, eksces sferyczny, pole powierzchni dwukąta i trójkąta sferycznego, wzory trygonometrii sferycznej. rozwiązywanie trójkątów sferycznych, wyrównanie trójkąta sferycznego metodą warunkową.

3. Współrzędne sferyczne: azymutalne i prostokątne.

4. Elipsoida odniesienia GRS-80: współrzędne geodezyjne i wysokość punktu nad elipsoidą, przeliczanie współrzędnych geodezyjnych na prostokątne i odwrotnie.

5. Geometria elipsoidy: przekroje normalne elipsoidy, długość łuku południka, długość łuku równoleżnika, linia geodezyjna, przenoszenie współrzędnych geodezyjnych i azymutu na elipsoidzie wzdłuż linii geodezyjnej.      

6. Elipsoida Krasowskiego: transformacja siedmio-parametrowa Helmerta - przeliczanie współrzędnych prostokątnych quasigeocentrycznych Krasowskiego na geocentryczne GRS-80 i odwrotnie.

7. Układy odniesienia horyzontalne: układ pomiarowy astronomiczny, zewnętrzna orientacja układu pomiarowego tachimetru, układ odniesienia horyzontalny geodezyjny, przeliczanie współrzędnych horyzontalnych na geocentryczne i odwrotnie. 

8. Redukcje obserwacji geodezyjnych na elipsoidę: redukcja azymutu, kąta pionowego, kierunku poziomego i kąta poziomego ze względu na odchylenie pionu; redukcja azymutu kierunku ze względu na wysokość celu nad elipsoidą, redukcja odległości na elipsoidę. 

9. Państwowe układy współrzędnych płaskich: odwzorowania wiernokątne elipsoidy na płaszczyznę Gaussa-Krügera i stereograficzne, konstrukcje układów współrzędnych „2000”, „1992” i „1965”, przeliczanie współrzędnych geodezyjnych na prostokątne i odwrotnie, obliczanie skali długości i konwergencji, redukcji odwzorowanego kierunku i kąta do cięciwy na płaszczyźnie.    

10. Pole siły ciężkości Ziemi. Powierzchnie poziome i linie pionowe, siła ciężkości i jej potencjał, powierzchnie ekwipotencjalne, geoida, krzywizna powierzchni ekwopotencjalnej, pionowy gradient przyspieszenia na powierzchni, zewnątrz i wewnątrz Ziemi, modele potencjału siły ciężkości, pomiary grawimetryczne. 

11. Systemy wysokości: wysokość ortometryczna Helmerta, wysokość ortometryczna z redukcją Poincarego, wysokość normalna, quasigeoida, wysokość dynamiczna, poprawki do wyników niwelacji precyzyjnej: dynamiczna, ortometryczna i normalna; poprawka lunosolarna. 

12. Zagadnienie brzegowe geodezji fizycznej Mołodieńskiego: definicja geometryczna i fizyczna wysokości quasigeoidy nad elipsoidą, zagadnienie brzegowe, ścisłe rozwiązania - szeregi Mołodieńskiego i Browara dla wysokości quasigeoidy.

13. Model wysokości quasigeoidy Mołodieńskiego: składowe deterministyczne globalna, grawimetryczna i terenowa oraz trend i reszta losowa - wyznaczone metodą estymacji odpornej na podstawie danych wysokości quasigeoidy w wybranych, zaniwelowanych punktach GPS na terenie kraju. 

14. Odchylenia pionu: wyznaczanie składowych odchylenia pionu metodą astronomiczno – geodezyjną i grawimetryczną. 

15. Astronomia geodezyjna: niebieski i ziemski układ współrzędnych prostokątnych, współrzędne równikowe i horyzontalne, przyczyny zmian współrzędnych równikowych ekwinokcjalnych i horyzontalnych, przeliczanie współrzędnych pomiędzy układami, rachuba czasu, wyznaczanie szerokości i długości astronomicznej oraz azymutu astronomicznego. 

16. Geodezyjna osnowa podstawowa: zasady projektowania, pomiaru i obliczeń podstawowych osnów poziomych i wysokościowych.    

